NISSAN

NISSAN DATA DICTIONARY

Denne datadokumentasjonen beskriver detaljene for kjeretaydata du kan be om, kiart kategorisert for enkel tilgang. Merk at tilgiengelighet og type telematikkinformasjon kan variere basert pa kjereteyet ditt, driviinje, modell og om navigasjon er til stede.
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# ccs2 | oo e ev  |Datakategorl Data Name (English Orly) Beskrivelse Data Type (English only) DataMinvalue | Data Max Value Data Possible Value Mullg verd-betydning #
T
1 v v v v ¥ |Beskrivende data VIN E”'E“’Ve“ dentifikasjonsnummer som er unikt tideft hver bilsolgtav | yor pefineg Not Defined Not Defined Not Defined Ikke definert 1
issan
2 v v v v ¥ |Beskrivende data Timestamp Tidspunktet da dataene ble hentet ut Not Defined Not Defined Not Defined Not Defined Ikke definert 2
fi n
3 v * * * *  |Beskrivende data User ID dentifikasjonsnummer som er tidet fver person som har registrert seg | o pefined Not Defined Not Defined Not Defined Ikke definert 5
som medlem av Nissan
4 v * * * *  |Beskrivende data BCM_PositionDriverside Forersideposisjon (venstrestyrt / heyrestyrt) integer o 0 o1 (0"Left Side”" 1" Right Side"} 4
Totaft Kerelengde
5 v v v v v Kilometerstand StatusDistanceTotalizer Merk: Korrigert verdi, kan derfor awike litt fra verdien som vises i float o 2600000 km Omréade: 0-2600000 Enhet: km 5
instrur
Korrigert total jorelengde. Denne verdien beregnes kun nar
6 B v v x * |Kiometerstand StatusDistanceTotalizerComputed < dereteng < float o 2600000 km Omrade: 0-2600000 Enhet: km 6
1 er satt til amiles.
7 x x v x * Kilometerstand DistanceTotalizerUnit Avstandsenhet for kjerelengde som vises i instrumentpanelet. integer o o km 764" "km", 96" : "MIL"} 7
8 v v v ® * Geolokasjon LocationLatitude Kjeretayets breddegrad double -50 %0 - Omrade: -90 - 90 Enhet:* 8
s v v v x x| Geolokasjon LocationLongitude Kjoretoyets lengdegrad double 180 180 . Omrade: -180 - 180 Enhet: 9
0 v v v x x| Geolokasjon LocationHeading synlig i instrur fioat 0 360 . Omrade: 0 - 360 Enhet:* 1
[0""AIVC (Goretoy-tiKoretoy-kommunikasjon)', T AV (Underholdning i igeretay)’,
n v v v * x  |Geolokasjon Locationsource Kilde til geolokasjonsdata integer ) 0 ) ¢ (aretey-tioretay or) ! 9 igoretoy) n
tilgiengelia’t
Angir om posisjonsdata er gyldige. Hvis Ugyldige, brukes siste gyidige
2 v M * x x Geolokasjon Locationvalidity 'gir om posisk ovidig 9yl gvidig integer 0 o 0 {0""Gyldig""1""Ugyldig""2""Ikke tilgiengelig"} 2
Dosision videre.
15 v ® x ® x Geolokasjon Lastknownlocationaltitude Kjeretayets hayde integer 20000 20000 m ©Omrade: -20000 - 20000 Enhet: m 3
Gjenveerende mengde drivstoff | tanken som vist pé drivstoffindikatoren |
% v x x x x Kjoretayautonomi FuelGaugeDisplayvalue : n‘sm 9 P integer 0 100 0 Omrade: 0-100 Enhet: % %
s v v v * *  |Keretayautonomi FuelLowtevel Status for lavt drivstoffniva-indikator integer 0 0 0 £0"Drivstoffniva OK'1"Lavt drivstoffniva'} 1S
16 * * * v *  |Keretayautonomi FuelDisplayedLevel Mengde drivstoff i tanken. Merk: O indikerer weservniva» float 0 0 L Ormrade: 080 Enhet: L 16
” v v v * v | Kjereteyautonomi EVHVBatteryEnergyLevel Naveerende ladetiistand for batteriet som vist i instrumentpanelet float 001 100 0 Omrade: 0-100 Enhet: % ”
("0""No display request (Charging Plug is NOT Connected)’1""Charging Plug is
18 v M M M v |Kereteyautonomi EVChargePlugConnected Status for tikobling av ladekabel integer o o 0123 ¢ play request (Charging Plug F'richarging Plug . 8
Connected" 2" “Powertrain Start impossible - Plug Connected"'3"*Unavailable value'}
Status for ladeakt - noen detaljer:
#9:V2G-Vehicle-to-Grid - standby-status: Kjoretayet er kiart til enten &
sende stram tilbake til nettet og redusere behovet for fossitt brensel i £0"*No charge'"1"*Waiting a planned charge""2"*Ended charge’3""Charge in
hoylastperioder eller lade kjoretayet fra nettet progress' 4" “Charge failure’s""Waiting for current charge","6""Energy Flap opened: welcome
#10V2L-Vehicle-to-Load Outside: aktiv status - Kiaretayet fungerer som 0110111213141523456, | MMI - Multi-Media Interface’,"7"*Stopped charge (SOC-State Of Charge is not full’'8"*Chargin
19 v x x x v |Keretayautonomi Chargestatus Joreteyetiing integer 0 o ! pped charge erge ! 4 99| 49
stromkilde for enheter, apparater eller verktay. 789] is continue with full SOC-State O Charge''9"*V2G-Vehicle-to-Grid""10""V2L-Vehicle-to-Load
#11V2G-Vehicle-to-Grid | utladning: Kjeretayet sender strom tibake til Outside’T1"*V2G-Vehicle-to-Grid in discharge""12"*V2G-Vehicle-to-Grid in charge""13""Not
nettet og kan redusere behovet for fossilt brensel i hoylastperioder used""14""Not used” 15" "Not used"}
#122G-Vehicle-to-Grid ilading lader Kjoretoyet fra nettet for & na onsket
ladeniva for angitt tidspunkt
Ladetype
v2H - vehicle-to-Home? er evnen tl 3 bruke lgoretoyet 114 forsyne et 0"*No charge'"1"Normal charge","2"*Accelerated charge''3""Fast charge"'4"*Quick
20 v v x x x Kieretayautonomi HvBatteryChargeType hjern med stram. "V2G - Vehicle-to-Grid" er evnen til & sende strom tilbake | integer 0 o charge’ 1 ormal charge . 2 % jcharge, 3 Fast cnarg 20
charge''s" Ultra fast'"6""Not used"'7""Unavailable"8""V2H""9"V2G"}
til stromnettet. Dette kan bidra til & stabilisere nettet under heyt forbruk
Denne funksjonen er forelapig ikke i bruk (2025).
Startdato og -tid for ladeekten - UTC Coordinated Universal Time.
2 * * * * v Kjeretayautonomi ChargeStartDate 9 Not Defined Not Defined Not Defined Not Defined Ikke definert 2
(erstatter GMT)
Sluttdato og -tid for ladeakten - UTC Coordinated Universal Time
2 « M * M v \Goretayautonomi ChargeEndDate 9 Not Defined Not Defined Not Defined Not Defined Ikke definert 2
(erstatter GMT)
= * * * * v Kjeretayautonomi ChargeDuration Varighet pa ladeakten (i sekunder) float min Omrade: Alle Enhet: s 23
Status for ladeokten - OK: ladeakten ble avsluittet riktig, ERROR - en fel
2% x « B x v | Kereteyautonomi ChargeEndstatus g integer (oK feil’ 2
Joretoy < oppstod under ladingen som kanskie ikke ble fullfort o ¢ '
25 * ® * ® v Kjeretayautonomi ChargeEnergy Energi glenvunnet under ladeokten float 0 100 KW Omrade: 0 - 100 Enhet: kwh 25
Batteriets ladetiistand (SOC) ved starten av ladeakten, synlig
2 * M * x v \Goretayautonomi ChargestartBatteryLevel iy (sec) g float oot 100 % Omrade: 0 - 100 Enhet: % 2
Batteriets ladetiistand (SOC) ved slutten av ladeakten, syniig
2 * M * x v \Goretayautonomi ChargeEndBatteryLevel iy (soc) ynig float oot 100 % Omrade: 0 - 100 Enhet: % 27
L v v v * * Reiseinformasjon SpeedDisplayedvalueinkmh Fart pa kjereteyet som vist pa instrumentpanelet float o 4094 o Omréade: 0-409/4 Enhet: km/t 28
2 v x B * * |Reiseinformasjon it Enhet for méling av hastighet integer o 0 o1 0"*Speed Unit in km/h""1""Speed Unit in mph'} 2
Hvor raskt motorakselen roterer per minutt pa et gitt tidspunkt
30 v x ® x ® Reiseinformasjon EnginerPM P pastg P float 0 819175 o Omrade: 0-819175 Enhet o/min 30
(rom=revolusioner per minutt)
Disse dataene indikerer gsgrad for g av
El x v v * x  |Reiseinformasjon AcceleratorPedalOpeningRatio automatgir (AT) og trinnlos girkasse (CVT). Det er et mal pa float o 25 o Omrade: 0-125 Enhet: % kil
Prosentandel av motormoment (0-125 %). prosentandelen kan overstige
52 v x x x x Reiseinformasjon EngineRawsensor | P 9 fioat 0 125 0 Omrade: 0-125 Enhet: % B
100 % kort tid, for eksempel ved overboost
5 v * * * *  |Reiseinformasjon ruiseControlD) Fartinnstiling for adaptiv cruisekontroll integer 0 255 0 Omrade: 0-255, Enhet: km/t/mph 5
("0""No display’1"“Short distance’"2""Middle distance’’3""Long distance”4""Reglementai
34 v x x x x Reiseinformasjon ruiseControlDisplayD g ar til'Kjoretay foran' for adaptiv cruisekontroll integer o o 1012345671 ¢ play T Shor el 3 tongdistan 9 ™| 34
detected distance’s""Very long distance’ 6" Reserved" 7" 'Reserved'}
. § {'0""No detected target"1""Long detected distance’, 2" Middle detected distance’,'3"'Short
Visuellindikasjon av avstanden til ‘Kjeretoy foran' pé skjermen for adaptiv
35 v « « x *  |Resseinformasjon ACCTargetDistanceDisplay e integer o 0 01234567) detected distance”"4"'Reglementary detected 35
distance"s"
36 v v v * x |Reiseinformasion SeatBeltFirstRowDriver Status for fererens sikierhetsbelte integer o 0 0123 {'0""Seatbelt Not monitored”1"'Seatbelt unfastened Unavailable’) | 36




# ccsz | ol | e e ey |Datakategori Data Name (English Only) Beskrivelse Data Type (English only) DataMinValue |Data Max Value Data Possible Value Mulig verdi-betydning #
w no
Status for miditre passasjerbelte | forste rad. Verd ‘Sikkerhetsbelte ke
37 v x x x x Reiseinformasjon SeatBeltFirstRowCenter ! passasy integer 0 0 01231 {0"*Seatbelt Not monitored""1""Seatbelt unfastened Unavallable” | 37
overvaket” hvis det ikke finnes midtsete.
38 v v v * x| Reiseinformasjon SeatBeltFirstRowPassenger Status for passasjerbelte | forste rad integer o 0 0723] {'0*Seatbelt Not monitored"T"'Seatbelt Unfastened Unavallable’) | 38
Status for midtre asjerbelte i andre rad. Verdi "Sikkerhetsb ikke
39 v v v x x Reiseinformasjon SeatBeltSecondRowCenter N pessas) integer o o 01231 {'0""Seatbelt not monitored”"1""Seatbelt unfastened”"2""Seatbelt fastened""3""Unavailable’) | 39
overvaket” hvis det ikke finnes midtsete.
Status for venstre i andre rad. Verdi "Sikkerhetsbelte ikke
40 v v v x x Reiseinformasjon "dRowLeft N integer o o 01231 {'0""Seatbelt not monitored”"1""Seatbelt unfastened”"2""Seatbelt fastened""3""Unavailable’) | 40
overvaket” hvis det ikke finnes sete
Status for heyre passasjerbelte i andre rad. Verdi "Sikkerhetsbelte ikke
41 v v v x * Reiseinformasjon SeatBeltSecondRowRight N e p: ) integer o o [0123] {'0""Seatbelt not monitored”,"1""Seatbelt unfastened","2""Seatbelt fastened","3""Unavailable"} 4
overvaket” hvis det ikke finnes sete
Status for midtre passasjerbelte | tredje rad. Verdi ‘Sikkerhetsbelte ikke
P v x x x x Reiseinformasjon SeatBeltThirdRowCenter ! passasy 4 integer 0 0 01231 {0"*Seatbelt Not monitored""1""Seatbelt unfastened" 2""seatbelt fastened""s"*Unavallable’) | 42
overvaket” hvis det ikke finnes sete
Status for venstre itredje rad. Verdi "Sikkerhetsbe ikke
43 v x x x x Reiseinformasjon SeatBeltThirdRowLeft ! I integer 0 0 01231 {0"*Seatbelt Not monitored""1""Seatbelt unfastened"2""seatbelt fastened""s"*Unavallable’) | 43
overvaket” hvis det ikke finnes sete
Status for hoyre itredje rad. Verdi e
44 v x x x x Reiseinformasjon SeatBeltThirdRowRight o 4 integer 0 0 01231 {0"*Seatbelt Not monitored""1"*Seatbelt unfastened Unavailable’} | 44
overvaket” hvis det ikke finnes sete
Status for passasjerens tilstedevaerelse.
"Tilstede": vekt registrert av trykksensor (inkludert dyr eller bagasje)
45 v x x x x Reiseinformasjon Presencepassenger B «reg rykksensor (inkl ! gasje). integer 0 0 01231 {£0"*Not monitored’ 45
‘Fravaerende”: ingen vekt registrert, "Ukjent": sikkerhetsbelte festet. "lkke
overvaket" ingen trykksensor eller sete
Status for midtre passasjer | farste rad,
46 v x x x x Reiseinformasjon CustomerPresenceFirstRowCenter “Tilstede": vekt registrert av trykksensor. "Fravaerende": ingen vekt. "Ukjent": |integer o o [0123] {'0""Not monitored"1""Present’,'2""Absent,'3""Unknown"} 46
sikkerhetsbelte festet. “lkke overvaket': ingen sensor eller sete.
Status for midtre passasjer | andre rad
a7 v x x x x Reiseinformasjon CustomerPresenceSecondRowCenter “Tilstede": vekt registrert av trykksensor. "Fravaerende” ingen vekt. "Ukjent: |integer o o 01231 {'0""Not monitored ‘Unknown'} 47
sikkerhetsbelte festet. “Ikke overvaket" ingen sensor eller sete.
Status for venstre passasjer i andre rad.
48 v x x x x Reiseinformasjon CustomerPresenceSecondRowLeft “Tilstede": vekt registrert av trykksensor. "Fravaerende": ingen vekt. "Ukjent": |integer 0 o [0123] {'0""Not monitored"1""Present”,'2""Absent,'3""Unknown"} 48
sikkerhetsbelte festet. “lkke overvaket': ingen sensor eller sete.
Status for hoyre passasjer | andre rad.
49 v * B * x |Reiseinformasion CustomerPresenceSecondRowRight “Tilstede": vekt registrert av trykksensor. "Fravaerende”: ingen vekt. “Ukjent:integer o o 101231 {0*Not monitored Unknown'} 49
sikkerhetsbelte festet. “Ikke overvaket" ingen sensor eller sete.
Status for midtre passaser | tredje rad,
50 i * * * * |Reiseinformasjon CustomerPresenceThirdRowCenter “Tilstede": vekt registrert av trykksensor. "Fraveerende': ingen vekt. “Ukient": integer o 0 0723] £0""Not monitored" 1""Present’ 2" Absent’ 3" Unknowr '} 50
sikkerhetsbelte festet. “lkke overvaket: ingen sensor eller sete.
Status for venstre passasjer i tredje rad
st v x B x x |Reiseinformasion CustomerpresenceThirGRowLeft “Tilstede": vekt registrert av trykksensor. "Fravaerende”: ingen vekt. “Ukjent: integer o o 101231 {0*Not monitored si
sikkerhetsbelte festet. “Ikke overvaket" ingen sensor eller sete.
Status for heyre passasjer | tredje rad,
52 i * * * * |Reiseinformasjon CustomerpresenceThirdRowRIght “Tilstede": vekt registrert av trykksensor. ‘Fravaerende': ingen vekt. “Ukient": integer o 0 0723] £0""Not monitored" 1""Present’ 2" Absent’ 3" Unknowr '} 52
sikkerhetsbelte festet. “lkke overvaket: ingen sensor eller sete.
us for (AEB) o
53 v x x x x Sikkerhetsvarsler | systemet ActivationStateFCw o 9 (AEB) og kol 9 integer 0 o (013) {'0""AEB OFF / FCW OFF"/"1""AEB OFF / FCW ON""3""AEB ON / FCW ON'} 53
('0""Detection functional”,"1""Malfunction for rear crash”,"2""Malfunction for side or front
54 v v v x x Sikkerhetsvarsler i systemet CrashDetectionOutoforder Feilstatus for kollsjonssensorer integer o o (0123 ¢ - 54
crash"."3""Malfunction for crash detection"t
Status for fellampe (MIL)
0:MIL av: normal tilstand
1 MIL p& lampen lyser for & indikere en feil
55 v v v x x Sikkerhetsvarsler | systemet StatusmIL_LampRequest P pen y: integer o o o {0 MIL av' """ MIL p&""2""MIL blinker - hay alvorlighetsgrad",3"'MIL selvtest"} 55
2 MIL blinker: indikerer en mer alvorlig feil, feks. risiko for katalysatorskade
- stopp motoren s& snart det er trygt
MIL autotest: lampen Ivser for & kontroliere funksion
56 v v v x x Sikkerhetsvarsler i systemet ESCABSMalfunction Fellstatus for ABS-bremsesystemet integer o o o Ingen ABS-feil’"1""ABS feil"} 56
57 v B x x x Sikkerhetsvarsler | systemet CrashAirbagMalfunction Fellstatus for kollisjonspute integer 0 o 0 Ingen AIRBAG-fell', 1" AIRBAG-feil’) 57
Status for SLOW-lampe: Indkerer visuell aktivering av ‘Skipadde'-konet i
58 v * x * x Sikkerhetsvarsler | systemet PowerLimitationAlert instrumentpanelet, som signaliserer at kjereteyet har gatt inn i begrenset |integer o o o 58
kraftmodus for & beskytte Interne svstemer
Status for AEB-indikator. ‘Midlertidig fei ""Permanent
59 v x x x x Sikkerhetsvarsler | systemet AgBStatusDisplay integer 0 o o 9 59
Varsler om standby. aktiv bremsing og systemfeil.
Feilstatus for nedbremsassistenten: systemet bruker en elektrisk motor
60 v x x B x sikkerhetsvarsler i systemet AFUFailure for & hjelpe bremsingen, og meldingen vises kun pa kjeretay med integer o o o {'0""Ingen nedbremsfeil’1"'Nedbremsfeil’y &0
EBB-funksion.
Varselstatus for Electric Power Steering (EPS): system som bruker elektrisk
61 v * * * *|sikerhetsvarsier | systemet Steeringstatus S (EPS): sy Integer o o o (0" Ingen EPS-advarsel’ T 'EPS-feil niva T'72""EPS-fell niva 2/5*"EPS-lampekontroll’) &
motor for & hielpe fareren med & drefe rattet.
Fellstatus for EBD-systemet: reduserer bremselengden og forbedrer
62 v * * * * Sikkerhetsvarsler i systemet ESCEBDStateDisplay Ve '9 9 integer o o o {"0""Ingen feil""1""Feil'} 62
stabiliteten under bremsing.
Feilvarsel for Cooperative Regenerative Braking System (CRBS) ved
63 v x * * x|skkerhetsvarsier | systemet EV_AlertCRES FallureDisplay bremsepedalen: bremsesystem for hybrid- eller elektriske Koretoy som | integer o 0 o 0™Ingen feil’'1""Feil’y 63
tilater regenerativ bremsing eler friksjonsbremsing
Fellstatus for Electronic Stability Control (ESC), 0gsa kalt Electronic Stability
64 v v v x x Sikkerhetsvarsler i systemet ESCBrakingFailurestatus Program (ESP). ESC er en datastyrt teknologi som forbedrer kjoretayets  |integer o o o {0"Ingen feil’"1""Feil'} 64
stabilitet ved & oppdage og redusere tap av veigrep
65 i i i * * Sikkerhetsvarsler i systemet OilPressurewarning Status for varsellampe for lavt ofjetrykk integer o o o {'0""Ingen oljetrykk-advarsel’"1""Oljetrykk-advarsel’y 65
Varsel om oletrykk
66 v v v x x Sikkerhetsvarsler | systemet StatusOilPressureswitch etr/d integer 0 0 0 0"Ingen oljetrykk-advarsel"*1"*Oljetrykk-advarsel’} 66
0 = bryter &pen (normal), 1 = bryter lukket (feil)
67 v B x x x Sikkerhetsvarsler i systemet ParkFailure Fellstatus for automatgirens parkeringsfunksjon integer o 0 0 Ingen parkeringsfell’ 1" Parkeringsfeil’} 67
68 v x x x x Sikkerhetsvarsler i systemet BatteryHighLevelAlert Indikator for lavt 12v-niva integer o o o {'0"kke brukt”"1""Ingen varsling”"2""Varsel""3""Verdi utilgiengelig"} 68
Lufttrykkstatus for venstre forhjul
. S[E’Vr:et e eearyk oppciateres Kum nir Koretayet er | ('0""Pressure ok and no fallure’"1"“Failure'2**Underinflation"""*Underinfiation and
69 v v * B x|sikkernetsvarsier i systemet et 4 9 Yk opp! doretoy integer o ° 1012345671 failure" "4"Puncture’’s"'Puncture and failure’,'6""Puncture and underinfiation’7"/Puncture | 69
bevegelse. Hvis bilen har sttt parkert lenge, vises gamle verdier til bilen .
and underinfiation and failurey
beavnner a kiore igien
Lufttrykkstatus for heyre forhjul
Susteryr:et for UD :r ék: a rdJL:d(l Kk oppdateres kun nar kioretayet er {"0""Pressure ok and no failure”"1""Failure”,"2""Underinflation","3""Underinflation and
70 v v x x x Sikkerhetsvarsler | systemet StatuswheelStateFrontRight Vs rovervaking av dekkirykk oppdateres kun nar kjereteyet erl .o o o [01234567) failure”"4"*Puncture” 5" "Puncture and failure”'6""Puncture and underinfiation’ 70
bevegelse. Hvis bilen har statt parkert lenge, vises gamle verdier til bilen .
and underinflation and failure”}
beavnner  kiere igien.
Lufttrykkstatus for venstre bakhjul
. S[E’Vr:et e ok oppcater s Kum nir Koretayet er | (0" "Pressure ok and no fallure’"1"“Failure’'2**Underinflation""s"*Underinfiation and
n v v * x x| skkernetsvarsler | systemet eft " ° YK 0P soretor integer o 0 1012345671 failure”4"“Puncture’’s"*Puncture and failure”6'""Puncture and underinflation’7*"Puncture | 71
bevegelse. Hvis bilen har sttt parkert lenge, vises gamle verdier til bilen .
and underinfiation and failurey
beavnner 4 kiore igien
Lufttrykkstatus for hayre bakhjul
Susteryr:et for UD :r ék: avde J:kl Kk oppdateres kun nar kioretayet er {"0""Pressure ok and no failure”"1""Failure”,"2""Underinflation","3""Underinflation and
72 v v x x x Sikkerhetsvarsler | systemet StatuswheelstateRearRight v r overvaking av dekitrykicoppdateres kun nar kjoreteyet eri -, qqr 0 o (012345671 failure’"4""Puncture”;’5"Puncture and failure’6"“Puncture and underinflation 72

bevegelse. Hvis bilen har stétt parkert lenge, vises gamle verdier til bilen
beavnner & kiore idien

and underinflation and failure”)




# ccsy | CSVIs | cosins e ev  |Datakategorl Data Name (English Orly) Beskrivelse Data Type (English only) DataMinvalue | Data Max Value Data Possible Value Mullg verdi-betydning #
wnav) | (no nav)
73 v v v * * |sikkernetsvarsler i systemet StatuswheelTPMSTpmswarningLampRequest tatus for pe for q (TPMS) integer o 0 0 0" TPMS-ampe av’ T TPMS-ampe pa'} 73
74 v * * * * |sikkernetsvarsler i systemet StateActivation Aktiveringsstatus for filskiftevarsiing (LOW) integer o 0 0123 (0" Unavailable’ 1" *Activated’ 2" Deactivated" 3" Not used’} 74
75 v * * * * |sikkernetsvarsler i systemet BatteryLowLevelalert Status for varsel om lavt T2V-batteriniva integer o 0 0 {0"Ikie tiigjengelig"1"Ingen varsiin '3lkke brukty 75
76 v v v * * |sikkernetsvarsler i systemet owFluidLevel Status for bremseveeskeniva integer 0 o 0 Ikie tiiglengelig"T"Ingen bremsesystemfel’ 2" “Bremsesysterfeil’ 76
Lufttrykksaviesning for hoyre forhjul
Systemet for overvaking av dekkirykk oppdateres kun nér Kjoretoyet er i
7 v v x x x Kjeretoyinformasjon g " 9 Yk ope goretoye! float 0 7620 0 Omrade: 0-7620 Enhet: mbar 7
bevegelse. Hvis bilen har sttt parkert lenge, vises gamle verdier tl bilen
beavnner & kiore iaien
Lufttrykksavlesning for venstre forhjul
Systemet for overvaking av dekktrykk oppdateres kun nér Kjoretoyet er
78 v v B * x| Keretoyinformasjon StatusWheelPressurefrontLeft v rovervaKing av deldcirykic oppdateres kun nar oreteyet ert g o o 7620 o Omrade: 0-7620 Enhet: mbar 78
bevegelse. Hvis bilen har sttt parkert lenge, vises garmle verdier tl bilen
beavnner & iore igien
Lufttrykksaviesning for hoyre bakhjul
Systemet for overvaking av dekktrykk oppdateres kun nér Kjoretoyet er i
79 v v x x x Kjaretayinformasjon Tt V- 9 ik opp: Joretoyel float o 7620 o Omrade: 0-7620 Enhet: mbar 79
bevegelse. Hvis bilen har sttt parkert lenge, vises gamle verdier tl bilen
beavnner & kiore iaien
Lufttrykksaviesning for venstre bakhjul
Systemet for overvaking av dekktrykk oppdateres kun nér kjoretoyet er
80 v v B * x| Keretoyinformasjon StatusWheelPressureRearLeft v rovervaKing av deldcirykic oppdateres kun nar joreteyet ert g, o o 7620 o Omrade: 0-7620 Enhet: mbar 80
bevegelse. Hvis bilen har sttt parkert lenge, vises garmle verdier tl bilen
beavnner & iore igien
Aviesning av dekktrykk for foraksel
Systemet for overvaking av dekktrykk oppdateres kun nér Kjoretoyet er i
8 v v x x x Kjeretoyinformasjon Vs 9 1Yk opp J ve float 150 760 o Omrade: 150-760 Enhet: kPa 81
bevegelse. Hvis bilen har sttt parkert lenge, vises gamle verdier tl bilen
beavnner & kiore iaien
Aviesning av dekktryki for bakaksel
82 v v B * *  |Keretayinformasjon StatuswheelPressureRearAxie Systemet for overvaking av dekirykk oppdateres kun nér Koretayet erl |, o 150 760 o Ormrade: 150-760 Enhet: kPa 82
bevegelse. Hvis bilen har sttt parkert lenge, vises garmle verdier tl bilen
beavnner & iore igien
8 v * * * *  |Kereteyinformasjon WheelPressurestateFrontLeft Status for dekktrykkovervaking for venstre forhjul integer o 0 o1 {'0""Pressure up to date’T""Pressure not up to date'} 83
84 v * * * *  |Kereteyinformasjon WheelPressurestateFrontRight Status for dekktrykkovervaking for heyre forhjul integer o 0 o1 {'0""Pressure up to date’T""Pressure not up to date'} 84
85 v * * * *  |Kereteyinformasjon WheelPressurestateRearteft Status for dekktrykkovervaking for venstre bakhjul integer o 0 o1 {'0""Pressure up to date’T""Pressure not up to date'} 85
86 v * * * *  |Kereteyinformasjon WheelPressurestateRearRight Status for dekktrykkovervaking for heyre bakhjul integer o 0 o1 {'0""Pressure up to date’T""Pressure not up to date'} 86
87 v v v * *  |Keretayinformasjon RearFogLightsstatus Status for bakre takelys integer o 0 o1 (0"rear fog light off""1"rear fog light on'} &7
88 v v v * *  |Kereteyinformasjon LightningExternalDRL Status for Krelys pa dagtid integer o 0 o1 {0""Day time running light not requested"""'Day time running light request} 88
89 v v v B *  |Kereteyinformasjon PositionLightsstatus Status for posisjonslys integer o 0 o1 {0""Position lights off""1"Position lights on'} 89
%0 v v « « x| igoretayinformasion LightningHighBeam status for flemlys integer o 0 (o1 {'0""High beam display not requested”T""High beam display requested’} %
o1 v v v * *  |Keretayinformasjon LightningFrontFogLight Status for fremre takelys integer o 0 o1 (0" front fog lights not requested"1"*front fog lights requested'} 91
Status for varsellamper - enten manuelt eller automatisk (for eksernpel
2 v x x x x Kjoretoyinformasjon LightingwarningLightsstatus P i el integer 0 0 o1 0" warning Lights OFF""I"*Warning Lights ON'} 2
ved nedbremsina)
Status for bremselys - enten manuert eller automatisk (for eksempel ved
o3 v x x x x Kjoretoyinformasjon BrakeLampstatus e L P integer 0 0 o1 0"*Brake Lamp Off""1""Brake Lamp On"} 93
nedbremsina)
0" "left and right flashing indicators OFF",1"left flashing indicator ON and right flashing
9% v x x x x Kjeretayinformasjon LightningFlashingindicator Status for blinklys integer o o [01.237) indicator OFF","2""left fiashing indicator OFF and right flashing indicator ON","3""left flashing 94
indicator ON and riaht flashina indicator ON'/7*"Unavailable")
o5 v v v B * |Kretoyinformasjon LightningLowBeam status for foresparsel om naerlys integer o 0 o1 0" *low beam display not requested","1"‘low beam display requested’} 95
Temperatur pa Kjelevaeske for forbrenmingsmotor (ikke tigiengelig for
™ v v v M * Koretayinformasjon EngineCoolantTemp ew:ﬂ pak 9 ¢ gjengela float 40 214 0 Range: -40-214 Unit=C 9%
0" Window position invalid","1"Window position 0 (closed) tor 013" Window
position 1'4""Window sector 12"5""Window position 2'/6"Window sector 23''7""Window
o7 v « « x x  |Koretayinformasjon SunroofPosition Soltakets posisjon integer o 0 [010,111215,1415,234567| p 3178 419" Window position 410" Wind tor 45 T1"*Window | 97
position 512" *ind tor 56°713""Window position 614" tor 67°/15""Window
position 7'}
Utvendig temperatur som vist | Instrumentpanelet.
98 v v v = * Kjeretayinformasjon ExternalTempDisplayvalue Merk: Inntil en gyldig verdi mottas, vises ‘FFh'. Avhengig av forhold kan float -40 140 0 Omrade: -40-140 Enhet: (°C eller °F) 98
dette awike fra faktisk temperatur
9 v v v * * |Keretoyinformasjon ExternalTempDisplayUnit Enhet brukt for  vise utvendig temperatur integer 0 0 0 {£0"Visningsmodus °C'1"Visningsmodus °F'} 9
100 x x v * x Kjeretayinformasjon HVACEVStatusofAC Pa/av-status for Kimaanlegg integer o o o1 {'0""OFF""1""ON'"} 100
101 x x v * x Kjeretayinformasjon EV_HeaterStatus Pa/av-status for varmeapparat integer o o o1 {'0""OFF""1""ON'"} 101
102 v * * * * Kjeretayinformasjon HVAC_Temperature Temperatur i venstre kimasonen i HVAC-systemet float o 1275 o Range: 0-1275 Unit°C 102
103 v x x v v | Keretoyinformasjon HVACTemperatureCabinCurrentvalue Naveerende temperatur | kupeen (HVAC) float -40 60 0 Omrade: - 40-60 Enhet: °C 103
104 v x x x x Kjeretayinformasjon HVAC_FanBlowerMotorStatus Status for HVAC-vifte (oppvarming, ventilasjon og klimaanlegg) integer o o o1 {'0""Blower fan motor off",'1""Blower fan motor on'} 104
(0""No display’ 1" Level 1,/2" Level 2'/3'Level 3'/4' Level 4'5""Level 56" Level 6", 7" Level
105 v * * * *  |Keretayinformasjon ICE_HVAC_DisplayClimlowerLevel Viftehastighetsnivaer for HVAC integer o 0 [01101112151415234567 evel 89" "Level 9°710""Level 10°11""Level T1"12""Level 12'15" Level 13'14""Level 105
lower OFF}
106 v * * * *  |Kereteyinformasjon ICE_HVAC_DisplayClimForcedRecy Status for resirkulering av Iuft | HVAC-systemet integer o 0 (01.2] {'0""No display’"1"Recycling On"2""Recycling OFF"} 106
(0" "Unavallable value'1""Automatic Recycling not in progress’,2"*Automatic Recycling in
107 v * * * x  |Koretayinformasion HVAC_RecyclingAutoDisplay Automatisk resirkulering av Iuft | HVAC-systemet integer o o 01231 ¢ valse | veling prog veing 107
Droaress"3"Not Used"}
(0" "Forhandskondisjonering forbudt’; 1" "Ingen forhandskondisjonerin
108 v x x v v Kjeretayinformasjon PresoakActivationStatus: Fjernaktivering av klimaanlegg integer o o 01231 ¢ J 9 N ‘,g o B g 9 108
Daqar2" Fort ering paaar' 3" Ikke tiltiengelia’}
(0" *Parking - P*T""Reverse - R'"2""Netral - N'’3"'Drive - D'/4""Manual mode - M"'5""L-Low
00 . N . N «  |aretayinformasion ConrBoxALtoLeverPostion Valg av grepakposision teger o N (0101112131415.234567| 9931 6''DS-Drive Sport’7*Confirmed lever position (no switch signall'8''8 (Brake)"'9"'Not. | 1o
used""10""Not sed""T1"Not used""12""Not used’"15"Not used""14""Not used""15""Not
available’
(0""OFF"1""P-Parking’"2"'R-Reverse"
*6th
no v’ * * * * Kjereteyinformasjon GearBoxAutomaticRangelndication Gir eller modus som girkassen er i for oyeblikket integer 0 o [011011127131415716171871¢ *= 4 10
st 6" Manual 7th' 27" Manual 8th'28"“Manual Sth’;
10th""42""Not used"43"-"63""Not used"}
m v * * * *  |Kereteyinformasjon ePedalModeDisplayRequest Status for e-Pedal-modus integer o 0 o1 {'0""No display’"1"ePedal Mode Active ON') m




# ccs2 cesis | cesins IcE Ev Datakategori Data Name (English Only) Beskrivelse Data Type (English only) Data Min Value Data Max Value Data Possible Value Mulig verdi-betydning #
w/NAv) | (no Nav)
{"0""Mode 0=NORMAL/STANDARD/AUTO","1""Mode 1=ECO","2""Mode
2=SPORT/TRACK","3""Mode 3=SPORT+/POWER'","4""Mode 4=COMFORT",'5""Mode
ERSONAL'"6""Mode 6=SNOW",'7"Mode 7*8"*Mode 8=OFF-ROAD/GRAVEL'/9"Mode
" 0" Mode T0-SAND' 11" Mode T1-TOw 12" 9
2 v x x x x Kjeretayinformasjon DriveModestate Status for kjeremodus integer o o (0110,1121374151617787¢| - MUD/RUT' 10" Mode T0=SAND'/T'"Mode 11=TOW'"12""Mode 12=ALL ROAD/ROCK' 15" Mode | ;)
13=EXTREM',"14""Mode 14=PERFO","15""Mode 15=VITAMIN',"16""Mode 16=RACE","17""Mode
17'18""Mode 18""19""Mode 19"'20""Mode 20""21""Mode 21"'22""Mode 22""23""Mode
23''24""Mode 24","25""Mode 25""26""Mode 26",'27""Mode 27"'28""Mode 28'""29""Mode
29"30""Mode 30","31""Unavailable"}
Lufttemperatur i motorens innsugningsmanifold
3 v x x x x Kjeretayinformasjon EngineAirTemperature Noen data kan vaere unayaktige pa grunn av feil pa sensoren eller uvanlige |integer -40 86 o Omrade: - 40-86 Enhet: °C s
forhold. For Nissan Qashaqai (J12) vises -40°C som standardverdi ved feil
n4 v = * * * Kjeretayinformasjon CrashAirbagPassengerinhibition Status for passasjerkollisjonspute-deaktivering integer o o o {'0""Passasjer-AIRBAG aktiv',"1""Passasjer-AIRBAG deaktivert'} na
{"0""window position invalid","1""window fully closed (blokkering via maskinvare eller
programvare)’'2""window Short Drop position”,"3""window in intermediate position (upper
ns v * * * * Kjeretayinformasjon windowsFrontLeftPosition @yeblikkelig posisjon for venstre fremre vindu integer o o (012345671 than RCU position)”"4""Window RCU Drop position”,"5""window in intermediate position ns
(default or lower than RCU position)’,"6""wind lly open (blokkering via
proaramvare)".'7""window fullv open (blokkerina via "
{"0""window position invalid","1""window fully closed (blokkering via maskinvare eller
programvare)’'2""window Short Drop position”,"3""window in intermediate position (upper
6 v B B x * |Kretoyinformasjon WindowsFrontRightPosition @yebikkelig posisjon for hayre fremre vindu integer o 0 1012345671 than RCU position)’'4"*Window RCU Drop position”'s*“Window in intermediate position 6
(default or lower than RCU position)’,"6""wind lly open (blokkering via
oroaramvare)"* 7" window fullv open (blokkerina via "
{"0""window position invalid","1""window fully closed (blokkering via maskinvare eller
programvare)’'2""window Short Drop position”,"3""window in intermediate position (upper
i v B B x * |Kretoyinformasjon WindowsRearRightPosition status for ayeblikkelig posisjon for hoyre bakvindu integer o 0 1012345671 than RCU position)’'4"*Window RCU Drop position’’s""Window i intermediate position i
(default or lower than RCU position)’,"6""wind lly open (blokkering via
proaramvare)".'7""window fullv open (blokkerina via "
ne v x x x x Kjeretayinformasjon StatuslgnitionSwitchPosition Status for tenningsbryter integer o o on {'0""Out of Ignition position”," 1" Turned to Ignition or Starting position"} n8
19 v x x x x Kjeretayinformasjon DoorsDriverLocked Lésestatus for fererderen integer o o on {"0""Driver Door Unlocked","""Driver Door Locked"} ne
120 v x x x x Kjeretayinformasjon DoorsPassengerLocked Lasestatus for fremre passasjerder integer o [ o1 {'0""Passenger Door Unlocked","1""Passenger Door Locked'} 120
= v * * * * Kjeretayinformasjon DoorsRearRightLocked Lasestatus for heyre bakder integer o o o1 {'0""Rear Right Door Unlocked","1"'Rear Right Door Locked"} 121
122 v x x x x| Koretoyinformasjon DoorsRearLeftLocked Lasestatus for venstre bakder integer o 0 o1 10""Rear Left Door Unlocked",'1""Rear Left Door Locked"} 122
= v’ * - * % |Kereteyinformasjon DoorsgackLocked Status for bakdorens 1&s integer o o o1 {0""Back Door is Unlocked""1""Back Door is Locked'} 123
{"0""window position invalid","1""window fully closed (blokkering via maskinvare eller
programvare)’'2""window Short Drop position”,"3""window in intermediate position (upper
124 v * * * * Kjeretayinformasjon windowsRearLeftPosition @yeblikkelig posisjon for venstre bakvindu integer o o (012345671 than RCU position)”"4""Window RCU Drop position”,"5""window in intermediate position 124
(default or lower than RCU position)’,"6""wind lly open (blokkering via
proaramvare)".'7""window fullv open (blokkerina via "
125 v x * x x| Keretayinformasion £sCerakingPedalinformation Status for bremsepedal integer o 0 1012345671 (07Ot used’ 1 Brake pedal not pressed 2" Brake pedl pressed, 51 Not used 125
pedal confirmed pressed’ ‘Not used","6""Not used","7""Unavailable"}
("'0""front wiper in stop position""1""front wiper forced to stop","4""unavailable”"6""low speed
126 v v v * x| Keretoyinformasjon StatuswipingFront Status for vindusvisker foran integer o 0 101467) ¢ pertn stop b pertoree > o 126
wiping requested,'7""high speed wiping requested")
Intermittent or auto”"2""Low speed'
27 v * * * * Kjeretayinformasjon FrontwiperSwitchstatus Hastighetsstatus for vindusviskere integer 0 o (01234567 7ot used] P
28 v’ * - * *  |Keretoyinformasjon wipingFrontburation Hastighetsstatus for vindusviskere foran integer o 0 10123 0" *front wiper stopped’1"“low speed active2""high speed active’"3""Unavailable} 128
= v * * * * Kjeretayinformasjon StatusDoorDriver Status for fererder integer o o [0121 {'0""Unavailable Value'"1""Driver door closed""2""Driver door open’} 129
=0 v * * * * Kjeretayinformasjon StatusDoorRearLeft Status for venstre bakder integer o o [0121 {'0""Unavailable Value'1""Rear left door closed"'2""Rear left door open’} 130
= v’ * - * * |Keretoyinformasjon StatusDoorRearRight Status for hayre bakder integer o 0 10121 0" *Unvailable Value'"1""Rear Right door closed""2""Rear Right door open'} 131
132 v x x x * |Kretoyinformasjon StatusDoorTailGate status for bakluke integer o o 012 0" *Unvailable Value' 1" TailGate is closed’"2""TailGate is open’} 12
133 v x x x x Kjeretayinformasjon StatusDoorFrontLeft Status for venstre fremder integer o [ 0121 {'0""Unavailable value'"1""Door closed","2""Door open"} =3
134 v * * * * Kjeretayinformasjon StatusDoorPassenger Status for passasjerder integer o o 012] {"0""Unavailable Value""1""Passenger door closed""2""Passenger door open’} 134
35 v * * * * Kjeretayinformasjon StatusDoorFrontRight Apen/lukket-status for heyre fremder som vises pa instrumentpanelet  |integer o o [0121 {'0""Unavailable value'"1""Door closed","2""Door open'} 135




